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Abstract

The development of robotics technology has transformed various aspects of modern life, including industry, healthcare, and
agriculture. This research uses the Systematic Literature Review (SLR) method to explore and evaluate how robotics
technology is being adopted in various sectors. The main focus of the research was to answer three key questions: (1) What
are the fields that have implemented robotics technology? (2) What is the role of robotics implementation in each of these
fields? (3) How is it specified in the context of different fields? The results of the analysis show that robotics technology has
been widely used in a number of sectors. For example, in the manufacturing industry, robotics automates production to improve
efficiency and product quality. In the healthcare sector, robots support medical and rehabilitation procedures. While in
agriculture, they help in the process of planting, harvesting, and land management.The role of robotics technology varies
depending on the complexity of the task at hand in each field. The ability of robots to automatically execute repetitive tasks
reduces errors and increases efficiency. However, challenges such as cost and technology adaptation remain a focus for wider
development in the future.This study provides an in-depth insight into the advancement of robotics technology, its potential,
and the challenges that must be overcome for wider deployment in the future.

Keywords: Robotics, Technology implementation, Systematic Literature Review.

1. Pendahuluan ketergantungan  robot dengan manusia  akan
mempengaruhi otomatisasi robot tersebut, Semakin
dikit ketergantungan robot maka tingkat otomatisasinya
juga akan semakin tinggi yang menyebabkan robot
dapat mengerjakan pekerjaan manusia  secara
otomatisasi dikarenakan robot yang memiliki tingkat
otomatisasi tinggi mampu mengerjakan tugas-tugas
yang repetitif dan berulang tanpa perlu adanya supervisi
atau campur tangan manusia. Sehingga hal ini tidak
hanya meningkatkan efisiensi produksi tetapi juga
mengurangi potensi kesalahan yang dapat terjadi akibat
faktor manusia. Perusahaan dapat menghemat biaya
tenaga kerja dan meningkatkan kualitas produk yang
dihasilkan.

Perkembang teknologi di era modern hampir setiap
aspek dikehidupan tersentuh oleh kecanggihan
Teknologi, Perkembangan Teknologi diciptakan untuk
membuat pekerjaan menjadi lebih ringan, Salah satu
teknologi yang diciptakan di era modern ini ialah robot.
Robot merupakan sebuah alat mekanik yang digunakan
untuk melakukan tugas fisik dengan menggunakan
pengawasan yang dikontrol menggunakan sebuah
program atau dikontrol langsung oleh manusia[1].Salah
satu cabang yang mempelajari tentang Robot ialah
Robotika, Robotika merupakan salah satu cabang dan
komponen penting di banyak lingkungan modern.
Seiring dengan meningkatnya penggunaan, maka
jumlah pekerjaan yang berkaitan dengan robot akan Contoh implementasi lain dari Robotika tedapat di
terus bertumuh. bidang Pertanian [4] yang menjelaskan tentang
Agrobot-1 dimana robot tersebut dapat melakukan
beberapa tugas yaitu menanam padi, mencabut rumput
liar dan memanen padi yang dikendalikan secara
lansgusng oleh manusia atau dapat dilakukan secara
otomatis oleh robot tersebut. Agrobot-1 memiliki tujuan
untuk edukasi dan merupakan penelitian untuk
pengembangan robot didalam bidang pertanian
Agrobot-1 di rancangan dengan memiliki empat roda
yang berfungsi untuk memudahkan robot tersebut
dalam melintasi tanah-tanah yang lading di daerah
pertanian tersebut. Didalam penelitian juga dijelaskan
bahwa keseluruhan system akan dikendalikan oleh

Robot telah banyak digunakan didalam berbagai bidang
kehidupan mulai dari bidang industri, Kesehatan,
pertanian dan lain-lain[2]. Salah satu contoh
implementasi  Robotika  tersebut ialah  dapat
mengerjakan suatu pekerjaan manusia secara otomatis
sehingga membuat jumlah tenaga yang dibutuhkan dan
biaya yang akan dikeluarkan menjadi lebih murah[3].
Dimana penelitian tersebut membahas tentang
Pelatihan Implementasi Robotika Manufaktur Untuk
Penguatan Kemampuan Otomasi Di Industri didalam
penelitian tersebut menjelaskan bahwa tingkat
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sebuah mikrokontroler yang memiliki tugas untuk
mengatur semua pergerakan actuator secara manual
maupun otomatis

Terdapat banyak potensi dan peluang dari Implementasi
Robotika tersebut oleh karena itu penting untuk
dilakukan sebuah analisis terhadap Implementasi
Robotika di berbagai bidang. Melalui metode
Systematic Literature Review, Systematic Literature
Review merupakan sebuah metode yang digunakan
mengevaluasi  penelitian terhadap suatu topik
tertentu[5].  Penelitian  ini  bertujuan  untuk
meningkatkan pemahaman mengenai penerapan, peran
serta bidang Implementasi yang terdapat dalam
Teknologi Robotika

2. Metode Penelitian

Metode yang digunakan dalam penelitian ini adalah
SLR atau Systematic Literature Review, yang
merupakan sebuah metode sistematis, eksplisit, dan
reprodusibel. Metode ini digunakan untuk melakukan
identifikasi, evaluasi, serta sintesis terhadap karya-
karya penelitian sebelumnya. Systematic Literature
Review bertujuan untuk mengenali, meninjau, dan
mengevaluasi  penelitian yang telah dilakukan
sebelumnya dengan hasil dan pemikiran yang sudah
teruji.[6]. Adapun tahapan pada metode Systematic
Literature Review adalah sebagai berikut[7], [8]

2.1. Research Question

Tahapan ini merupakan tahapan pembuatan pertanyaan
berdasarkan dengan topik penelitian yang telah
ditentukan, Adapun Research Question pada penelitian
ini yaitu sebagai berikut:

RQ1.Apa saja bidang yang mengimplementasikan
teknologi Robotic?

RQ2.Bagaimana peran Implementasi Robotic dalam
masing-masing bidang tersebut?

RQ3.Bagaimanakah penerapan Robotic

dalam bidangnya masing-masing?

teknologi

2.2. Search Process

Search Process merupakan suatu tahapan untuk
mencari sumber atau sebuah informasi yang relevan
terhadap Research Question

2.3. Inclusion and Exclusion Criteria

Pada tahapan Inclusion and Exclusion Criteria ini
dilakukan untuk menemukan data yang akan digunakan
untuk penelitian ini adapaun. Kriteria dari studi
kelayakannya yaitu :

1. Data yang digunakan memiliki rentang dari tahun
2019 — 2024

2.Data yang digunakan berhubungan
Implementasi Robotic ataupun Robot

dengan

2.4. Quality Assessment

Tahapan ini merupakan tahapan yang dilakukan untuk
mengevaluasi data dari Tahapan sebelumnya dengan
cara menyesuaikan kriteria penilaian kualitas yang telah
ditentukan:

QAL Apakah paper yang di kumpulkan dipublikasikan
pada rentang 2019 hingga 2024?

QA2.Apakah pada paper vyang dikumpulkan
menjelaskan peran Implementasinya pada teknologi
Robotic?

QA3 Apakah pada paper yang dikumpulkan terdapat
bidang implementasi robotic?

Dari tiap jurnal akan diberikan jawaban QA1,QA2,QA3
1.Y:Ya
2. T: Tidak

3. Hasil Dan Pembahasan

3.1 Hasil Search Process dan Inclusion Exclusion
Criteria

Pada Table 1 akan dilakukan pengelompokkan jurnal
berdasarkan tipe jurnal dan pertanyaan dari Inculsion
Exclusion criteria yang bertujuan untuk memudahkan
dalam melihat jurnal yang telah didapatkan

Table 1 Pengelompokkan Jurnal

No Jurnal Tahun
1 INFOKAM(Informasi Komputer 2021
" Akuntansi dan Manajemen)

2. Jurnal Perawat Indonesia 2020
Jurnal Pengabdian Kepada

3 Masyarakat 2023
Prosiding Seminar Nasional

4 Lahan Suboptimal 2019

5 IBLAM Law Review 2024

6 Cogito Smart Journal 2023
JURTEKSI(Jurnal Teknologi dan

! Sistem Informasi) 2020

8. JISOS(Jurnal limu Sosial) 2022

9. Jurnal limiah MultiDisiplin 2024

10.  Jurnal KomtekInfo 2020

11 Jurnal FORISTEK 2024

12 Jurnal Perpustakaan 2023

13 SCIENCE ELECTRO 2024

Terdapat 13 jurnal yang didaptkan berdasarkan dari
seleksi kriteria batasan dan pemasukan

3.2 Hasil Quality Assessment

Table 2 menunjukkan hasil dari Quality Assessment
untuk menunjukkan data yang dapat digunakan didalam
penelitian ini

Table 2 Hasil Quality Assessment

No Judul Paper QA1 QA2 QA3 Hasil

Implementasi Robotic
Process Automation
1.  dalam manajemen Y Y Y
sumber daya
manusia[9]

Valid

Persefektif perawat
tantang penggunaan
teknologi robot dalam
perawatan pasien di

Y Y Y Valid
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ruang perawatan
intensif[10]

(Proportional Integral
Derivative)[21]

PenerapanTeknologi
Robotic Process

3.3 Hasil Research Question

Automation(RPA)

3. Untuk Y Y Y Valid  Pada tahapan Hasil Research Question ini paper yang
'}\("i‘;r;?_‘ﬂg‘;'iﬁ;rasi telah dipilih dan dinilai akan diproses dan dijelaskan
Sekoljah[ll] untuk menjawab hasil dari Research Question, RQ1,
Penerapan Teknologi RQ2 dan RQ3
Robot Hydraulic d . . . .
L%GOFOKOVKZL: E,C_”j:n) _ RQl.Apg saja pldang yang mengimplementasikan

4 Untuk Pemberian Y Y Y Valid  teknologi Robotic?

Pakan di Industri . . .

Peternakan Sapi[12] Pada Table 3 akan_dlkelompokkan _bldang-bl-dang yang
mengimplementasikan  Teknologi Robotik sesuai
dengan paper temuan

No Judul Paper QA1 QA2 QA3  Hasil Table 3 Pengelompokkan Bidang Robotic
Regulasi Penggunaan :

Teknologi Robotik No Bidang Paper Jumlah

5. Telesurgery Dalam Y Y Y Valid 1. Manajemen [9], [14] 2
Praktik
Kedokteran[13] 2. Kesehatan [10], [13] 2
ntellimart: Teknolog 3 Pendidikan [11], [19], [20] 3

6 Roboticdalam Sistem Y Y Y Valid 4. Peternakan [12] 1
Pasar Modern[14]

Pembuatan Teknologi 5. Keamanan [15], [18] 2

qu_otlk Dalam_ Dunia 6 Pemerintahan [16] 1

Militer Sebagai Media

7. Pemantau Dan Y Y Y Valid 7 Logistik [21] 1
Negosiasi Berbasiskan
Avtificial 8  Sastra [17] 1
Intelligence[15]

Penggantian Aparatur

E‘S;Q?f%ﬂﬁé{?f”’ RQ2. Apa peran Implementasinya pada teknologi

8.  Dalam Mewujudkan Y Y Y Valid robotic?

B:gétf:';i?,'o?dg?kras' Pada Table 4 akan dijelaskan tentang peran teknologi

Industri 4.0[16] robotic terhadap paper yang telah ditemukan

?ﬁ?:glga;t ?:?obot Table 4 Peran Implementasi Robotic

o Dalam Cerpen Robot v v v Valid No — Judul P_age't') : Peran

" Laundry Dari Paman PTgcgngLatZ'mac;ig’;'c Peran teknologi robotic yaitu

Darka Karya Liza 1 dalam manaiemen memberikan dukungan dalam

Erfiana[17] " sumber daajl pengambilan  keputusan  dan

Smartphone ; gy interaksi tatap muka.

Application manusia[9]

Technology In Control Persefektif perawat

Robot In Search Focal taEtanlg pengbgur:jaa}n Peran dari penggunakan teknologi

Point (Pengaplikasian ; o, leknologirobotdalam o p o i embantu  dalam

10. i Y Y Y Valid perawatan pasien di !

Teknologi Smartphone perawatan pasien.

Dalam Pengontrolan ruang perawatan

Robot Dalam intensiff10] _ _

Pencarian Titik Peran Teknologi Robotuic(RPA)

Api)[18] di SMK Negeri 4 Kendari meliputi

Rancang Bangun mengotomatisasi tugas

Trainer Robot Lengan PenerapanTeknologi admlnlstras_l yang repetitif untyk

Untuk Praktikum Robotic Process mengurlimtgll kesala}ha'n f!‘a”“g'av

Robotika Pada Prodi . ; meningkatkan  efisiensi  dan

11. S1 Teknik Elektro Y Y Y Valid 3 Cﬁ:ﬁkmatlon(RPA) kecepatan proses, serta membantu
Fakultas Teknik ' Mengoptimalkan staf adm|n|§tra5| memaha_ml dan
Universitas Kinerja Administrasi mgngoperamkan_ teknologi RPA.
Tadulako[19] Sekolah[11] Ini _ bertujuan yntu_k
Penerapan Robotika mengoptimalkan kinerja

12.  Dalam Perpustakaan Y Y Y Valid administrasi ~ sekolah  dan
Masa Depan[20] meningkatkan  kualitas  serta
Sistem Kontrol konsistensi pekerjaan.

Pergerakan Roda

13. Omni Pada Robot Y Y Y Valid
Soccer Unisma
Dengan Pid

This is an open access article under the CC BY-4.0 license 94



Andre Markopa, dkk
Jurnal REIN (Rekayasa Informatika) VVol.1 No. 2 Desember 2024

Peran teknologi robotik mencakup
otomatisasi pemberian pakan di

Rancang Bangun

peternakan sapi, yang mengurangi Trainer Robot Lengan ~ Berperan  untuk  membantu
kebutuhan tenaga manual dan Untuk Praktikum mahasiswa ~ dalam  proses
mempercepat distribusi pakan. 11 Robotika Pada Prodi pembelajaran untuk meningkatkan
Penerapan Teknologi 020t Line Follower S1 Teknik Elektro kompetensi mahasiswa  dalam
Robot Hydraulic dan ~ Memanfaatkan teknologi - sensor Fakultas Teknik bidang robotika, khususnya pada
Line Follower (HLF) ~ Untuk mengikuti jalur ~secara Universitas pemanfaatan di industri.
4. untuk Pemberian otomatis, memastikan distribusi Tadulako[19]
Pakan di Industri pakan yang tepat'. Penggunaan
Peternakan Sapi[12] robo_t K t:i" tidak f_hgnyq Peran robotika dalam bidang
meninga Ian tetapi efisienst perpustakaan berperan membantu
operasional, etapl Juga . setiap user mempermudah ketika
memberikan keuntungan Penerapan Robotika berada _di 12k o
konomis bagi peternak dengan 12 Dalam Perpustakaan erada  diperpustakaan - sepertl
fnen optimalkan roses Masa Depan[20] mempermudah  dalam - menari
i 9 pk p P buku, mempermudah  dalam
peternakan. mengembalian buku, serta sistem
perpustakaan digital
Sistem Kontrol
No  Judul Paper Peran Pergerakan Roda Robot soccer UNISMA  sendiri
Teknologi robotic inni berperan Omni Pada Robot nantinya akan menggunakan roda
Regulasi Penggunaan  dalam memperluas akses layanan ~ 13~ Soccer Unisma omni  sebagai sistem  kontrol
Teknologi Robotik medis, memungkinkan intervensi Dengan Pid pergerakannya. Dalam dunia robot
5  Telesurgery Dalam bedah dari jarak jauh, dan (Proportional Integral  industri dan logistik,
Praktik menghadirkan tantangan regulasi Derivative)[21]
Kedokteran[13] terkait praktik kedokteran dan
kesehatan di Indonesia. . . .
Intellimart: Teknologi : RQ3. Bagaimana penerapan teknologi robotic
. robotik membantu mempercepat s . . o
g  Dronedan Robotic layanan  dan  meningkatkan tersebut didalam bidangnya masing-masing
dalam Sistem Pasar lolaan inventaris
Modemn[14] pengelo : Pada table 5 akan dijelaskan tentang bagaimana
E%fgggitga;ﬁf&a?; Robot ini berperan sebagai alat  Penerapan teknologi robotic terhadap paper yang telah
Militer Sebacai Media ~ "e90siasi  dan  pemantauan, ditemukan
7 Pemantau Dgn membantu mengurangi risiko bagi Table 5 P Roboli
Negosiasi Berbasiskan petugas  dan  korban, = serta 0t > Penerapan Robore
Artificial meningkatkan efektivitas _No Judul Paper Penerapan
ntelli [15] komunikasi dalam situasi krisis. Penerapan RPA dalam jurnal ini
ntetligence i i i mencakup  otomatisasi  tugas
Penggantian Aparatur Teknplogl robotika,  machine administratif dan operasional di
Sipil Negara (ASN) learning, dan Al befpefa’? d_al_am berbagai  departemen,  seperti
Dengan Robotik mempercepat transformasi digital keuangan, MSDM, dan TI. RPA
8  Dalam Mewujudkan blrolfrasu_memungklnkan Iaya_nan digunakan untuk  mengurangi
Digitalisasi Birokrasi ~ PUPlik dilakukan secara online, Implementasi Robotic ~ beban pekerjaan manual yang
Di Era Revolusi serta  mendukung pengambilan Process Automation berulang, meningkatkan efisiensi
Industri 4.0[16] keputusan dan pengembangan 1. dalam manajemen dan  akurasi  proses, serta
kebijakan yang berbasis data. sumber daya menghemat sumber daya yang
'T'(;Tr?glzﬂgit?obot Peran teknologi robotic dalam hal manusia[9] dtap?t ) d'al'hlfja" ke ke(?'itta_‘?
ini adalah sebagai pengganti strategis - dan produkuft.
9 E:lﬁrg ngﬁnplz;l;c;]t pekerjaan  manusia  dalam Implementasi RPA ~ juga
Darka?(lar aLiza melakukan tugas-tugas tertentu, memperbaiki manajemen data dan
Eot y seperti mencuci pakaian. analitik, memberikan dukungan
rfiana[17] dalam pengambilan keputusan dan
Peran teknologi robotic dalam interaksi tatap muka.
Smartphone konteks ini adalah mempermudah Penerapan  teknologi  robotik
L dan mempercepat proses deteksi . dalam ruang perawatan intensif
Application dan pencegahan kebakaran Persefektif perawat membawa manfaat signifikan
Technology In Control . : tantang penggunaan - -
dengan mengurangi risiko bagi . seperti mempermudah tugas rutin
Robot In Search Focal ia. Robot bertindak sebadai teknologi robot dalam inakatk
Point (Pengaplikasian manusia. Robot bertindak sebagai 2. perawatan pasien di perawat, meningkatkan standar
10 T - alat yang melakukan tugas-tugas perawatan sesuai dengan program
eknologi Smartphone berbah i {titik api ruang perawatan di K d
Dalam Pengontrolan erbahaya seperti mencari titik api intensif[10] yang  ditetapkan, dan
tanpa intervensi manusia mengoptimalkan efisiensi
Robot Dalam ) ) 9op
Pencarian Titik langsung. Ini mencerminkan peran penggunaan sumber daya.
Api)[18] teknologi dalam meningkatkan Penerapan  Teknologi  robotic
efisiensi dan keamanan dalam (RPA) di SMK Negeri 4 Kendari
situasi yang berpotensi berbahaya. PenerapanTeknologi melipqtkan_ otomatisasi_ tugas
- administrasi yang rutin dan
Robotic Process berulang  untuk  mengurangi
3 SE:ﬁLﬂaﬂon(RPA) kesalahan manusia. Program ini
' . mencakup pengembangan dan
Mengoptimalkan elatihan  tenaga  administrasi
Kinerja Administrasi P 9 -
Sekolah[11] dalam memahami dan
menjalankan RPA, serta
pembuatan RPA  sederhana.
Hasilnya menunjukkan
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peningkatan  kecepatan  dan
efisiensi  proses dibandingkan
dengan cara manual, vyang
diharapkan dapat mengoptimalkan
kinerja administrasi, mengurangi
kesalahan, dan meningkatkan

Penerapan Teknologi
Robot Hydraulic dan
Line Follower (HLF)

konsistensi serta kualitas
pekerjaan.

Penerapan  teknologi  robotik
mengenai  penggunaan  robot

Hydraulic dan Line Follower
(HLF)  untuk  meningkatkan
efisiensi dalam pemberian pakan
di  peternakan sapi. Robot
Hydraulic memanfaatkan tekanan
zat cair, sementara Robot Line
Follower menggunakan sensor

Smartphone
Application
Technology In Control

Teknologi  robotic  diterapkan
dalam pengembangan sebuah
robot yang dapat mencari titik api
secara otomatis dalam ruangan
yang sempit dan sulit dijangkau

Robot In Search Focal ~ manusia. Robot ini dikontrol
10 Point (Pengaplikasian melalui ~ smartphone  dengan
Teknologi Smartphone  menggunakan Bluetooth HC-05
Dalam Pengontrolan untuk komunikasi antara robot dan
Robot Dalam perangkat  pintar.  Penerapan
Pencarian Titik teknologi robotic ini mencakup
Api)[18] desain, pembuatan, dan
pengaturan mekanisme pencarian
titik api secara otomatis.
Perancangan trainer lengan robot
ini menggunakan motor stepper
$?:if12rr]gRE§?)?Llj_gngan bipolar dengan dua jer_1is ukuran
Untuk Praktikum yang berbeda sebagai _aktuato[’
Robotika Pada Prodi untuk menggerakkan setiap sendi
11 - lengan robot. Motor stepper pada
S1 Teknik Elektro | L -
. engan robot ini dikendalikan oleh
Fakultas Teknik S S )
Universitas tiga jenis Kkendali yaitu kenc!all
Tadulako[19] menggunakan software Arduino
IDE, push button, dan
potensiometer.
Penerapan robotika sudah banyak
Penerapan Robotika dibuat, seperti  perpustakaan
12 Dalam Perpustakaan digital, robot pengembalian buku
Masa Depan[20] otomatis, penunjuk arah buku
yang dicari, dan lain-lain
Sistem Kontrol
g%?]e;rglggg Sgggt R_oda omni  telah ) banyak
13 Soccer Unisma digunakan pada kursi roda,

Dengan Pid
(Proportional Integral
Derivative)[21]

transportasi servis di bandara, dan
lainnya.

4. untuk Pemberian untuk mendistribusikan pakan
Pakan di Industri secara otomatis mengikuti jalur
Peternakan Sapi[12] yang ditentukan. Teknologi ini

bertujuan  untuk  mengurangi
tenaga manual, mempercepat
proses pemberian pakan, dan
memberikan keuntungan efisiensi
serta kemudahan bagi peternak
skala menengah dan industri.

No  Judul Paper Penerapan

Teknologi robotic  Telesurgery
Regulasi Penggunaan diterapkan  sebagai  teknologi
Teknologi Robotik bedah robotik jarak jauh yang

5  Telesurgery Dalam memungkinkan operasi dilakukan
Praktik dari lokasi yang berbeda,
Kedokteran[13] memanfaatkan kecerdasan buatan

untuk mendukung layanan medis.
Intellimart: Teknologi ;’gknollogl ik r?jb?t'k
Dronedan Robotic iimplementasikan alam

6 dalam Sistem Pasar manajemen  inventaris  untuk

Modern[14] meningkatkan akurasi dan
efisiensi.

Pembuatan Teknologi . . .

- - Robot negosiasi yang dilengkapi

mﬁ?;:,ksgl?;ag} II\D/IngiIg dengan senjata digunakan dalam

7 Pemantau Dgn misi pembebasan sandera dan
Negosiasi Berbasiskan tugas militer lainnya untuk
Artificial meningkatkan keselamatan
Intelligence[15] petugas.

Penggantian ASN dengan
robotika dan transformasi digital
Pengoantian Aparatur di birokrasi Indonesia sebagai
si igll?\le ara(AF\)SN) langkah untuk  meningkatkan
szn an gRobotik efektivitas dan efisiensi dalam

8 DaIa?m Mewuiudkan layanan publik. Pembangunan
Digitalisasi BJirokrasi infrastruktur TIK, pusat data

. - nasional, dan penggunaan
:?:d'igfrff‘(’)‘["l‘gj' teknologi Al untuk analitik big
’ data adalah bagian dari penerapan
teknologi  dalam  mewujudkan

SuperApp birokrasi.
penerapan  teknologi  robotic
terlinat dalam bentuk robot
?ﬁ?:;?;t?obot laundry yang digunakan untuk
Dalam Cerpen Robot mencucikk pakaianb Ini

9 . menunjukkan agaimana
Ezlrjﬂgr})(/a?aglgi?an teknologi  robotic  diterapkan
Erfiana[17)]/ dalam  kehidupan  sehari-hari

untuk mempermudah pekerjaan
rumah tangga.

4. Kesimpulan

Berdasarkan

tinjauan

literatur

yang menyeluruh

terhadap 13 artikel tentang penerapan teknologi robotik
dalam berbagai bidang, kesimpulan yang dapat diambil
adalah bahwa teknologi robotik menunjukkan adopsi
teknologi robotik dalam banyak bidang kehidupan,
seperti manajemen, kesehatan, pendidikan, pertanian,

dan keamanan.

Teknologi

robotika tidak hanya

membantu melakukan tugas yang sama berulang kali,
tetapi juga menawarkan banyak manfaat, seperti

meningkatkan

efisiensi

operasional, mengurangi

kesalahan manusia, dan meningkatkan kualitas layanan.
Misalnya, di bidang kesehatan, robotika membantu
pasien dengan teknologi operasi jarak jauh, dan di
bidang pendidikan,

mengotomatisasi

robotika
manajemen

untuk
untuk

digunakan
sekolah

meningkatkan efisiensi dan produktivitas. Adopsi
teknologi ini juga mendorong inovasi baru untuk
menyelesaikan masalah yang unik di masing-masing
bidang. Oleh karena itu, penggunaan teknologi robotika
memiliki potensi besar untuk mengubah banyak aspek
kehidupan manusia selain mengubah cara kerja dan
layanan di masyarakat modern.
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